
Nazwa Start Koniec Czas	trwania

Projekt	Mechatronika	-	Robot2020-11-11 2020-12-31 51

Projekt	Mechatronika	-	Robot2020-11-11 2020-12-31 51

Projekt	Mechatronika	-	Robot2020-12-06 2020-12-31 26

tworzenie	dokumentacji	ze	spotkań2020-11-11 2020-12-07 26

Team	KOD 2020-11-11 2020-12-14 34

ustalenie	organizacji	pracy2020-11-11 2020-11-15 4

schemat	elektryczny2020-11-29 2020-12-06 7

wrzucenie	kodu	na	githuba2020-11-15 2020-12-07 22

wybranie	optymalnej	wersji	kodu2020-11-11 2020-11-19 8

stworzenie	aplikacji2020-11-19 2020-11-29 10

tryb	ręczny 2020-11-29 2020-12-07 8

kod:	tryb	wsteczny	przy	przeszkodzie	+	czujnik	na	tyle2020-11-29 2020-12-06 7

Team	Fusion 2020-11-11 2020-12-14 34

zbudowanie	podwozia2020-11-11 2020-11-19 8

obliczenia	potwierdzające	wyrabianie	się	samochodzika	na	zakrętach2020-11-29 2020-12-06 7

zbudowanie	układu	kierowniczego2020-11-11 2020-12-07 26

zbudowanie	nadwozia,	dodanie	czujników2020-11-19 2020-11-26 7

Sprawdzenie	czy	w	klockach/internecie	znajduje	się	servo,	jeśli	tak	to	trzeba	go	zamienić	z	silnikie2020-11-19 2020-11-21 2

Poprawa	błędów2020-11-19 2020-11-29 10

zrobienie	zderzaka	i	dodanie	krańcówek,	czujnik	na	tyle2020-11-29 2020-12-06 7
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Projekt	Mechatronika	-	Robot

tworzenie	dokumentacji	ze	spotkań

Team	KOD

ustalenie	organizacji	pracy

schemat	elektryczny

wrzucenie	kodu	na	githuba

wybranie	optymalnej	wersji	kodu

stworzenie	aplikacji

tryb	ręczny

kod:	tryb	wsteczny	przy	przeszkodzie	+	czujnik	na	tyle

Team	Fusion

zbudowanie	podwozia

obliczenia	potwierdzające	wyrabianie	się	samochodzika	na	zakrętach

zbudowanie	układu	kierowniczego

zbudowanie	nadwozia,	dodanie	czujników

Sprawdzenie	czy	w	klockach/internecie	znajduje	się	servo,	jeśli	tak	to	trzeba	go	zamienić	z	silnikie

Poprawa	błędów

zrobienie	zderzaka	i	dodanie	krańcówek,	czujnik	na	tyle


