Nazwa

[=] £ Projekt Mechatronika -
[=] £ Projekt Mechatronik

[=] £ Projekt Mechatro

[™ tworzenie dokt

=] £ Team KOD

D ustalenie orgal
D schemat elekt
[ wrzucenie kod
D wybranie optyr
D stworzenie apl
D tryb reczny

D kod: tryb wste

[=] £3 Team Fusion

D zbudowanie pc
D obliczenia pot\
D zbudowanie uk
[ zbudowanie ne
D Sprawdzenie ¢
[ Poprawa bted¢

D zrobienie zder:

Start

2020-11-11

2020-11-11

2020-12-06

2020-11-11

2020-11-11

2020-11-11

2020-11-29

2020-11-15

2020-11-11

2020-11-19

2020-11-29

2020-11-29

2020-11-11

2020-11-11

2020-11-29

2020-11-11

2020-11-19

2020-11-19

2020-11-19

2020-11-29

Koniec

2020-12-31

2020-12-31

2020-12-31

2020-12-07

2020-12-14

2020-11-15

2020-12-06

2020-12-07

2020-11-19

2020-11-29

2020-12-07

2020-12-06

2020-12-14

2020-11-19

2020-12-06

2020-12-07

2020-11-26

2020-11-21

2020-11-29

2020-12-06

Czas trwania

51

51

26

26

34

22

10

10

11 Lis 12 Lis 13 Lis 14 Lis 15 Lis 16 Lis 17 Lis 18 Lis 19 Lis 20 Lis 21 Lis 22 Lis 23 Lis 24 Lis
Poczbek projekiu

Projekt Mechatronika - Robot

Team KOD

kod: tryb wsteczny przy przeszkodzie + czujnik na tyle

Team Fusion

Sprawdzenie czy w klockach/i

Zakohczenie projekii




